DEFINICIJA I ZNAČAJ DINAMIČKOG STABILITETA
Pojam dinamičke stabilnosti broda kao rezultat momenata na brod vezuje se za one momente i sile koje djeluju na brod a čije se vrijednosti naglo mjenjaju.

Naglim mjenjanjem takvih momenata na brod dolazi do ubrzanja masa pa odatle pojam dinamičkog djelovanja sila a onda i pojavljivanje dinamičke stabilnost broda.

Naglu promjenu momenata na brod može prouzrokovati nagla promjena inteziteta vjetra, mora ali i opterećenje broda ukrcanim teretom ili pak prodor vode.

Zbog nastalog ubrzanja brod dobiva određenu brzinu gibanja koja se sve više povećava i to sve dok je nagibni moment veći od momenta statičke stabilnosti tj. do kuta nagiba broda pod kojim se ove dvije krivulje sjeku odnosno gdje se vrijednosti dinamičkog i statičkog stabiliteta izjednačavaju.

U tom trenutku, a zbog kinetičke energije, brod se neće zaustaviti u tom položaju nego će nastaviti svoje gibanje do kuta (2 nagiba trošeći kinetičku energiju zbog radnje momenta nagiba u svrhu svladavanja momenta statičke stabilnosti.

Pri kutu nagiba (2 izjednačava se radnja prekretnog momenta s radnjom momenta statičke stabilnosti.

Za svladavanje kinetičke energije broda prouzrokovane dinamičkim djelovanjem vanjskih sila značajna je upravo površina ispod krivulje statičke stabilnosti a ta površina predstavlja rad momenta statičke stabilnosti.

Rad momenta statičke stabilnosti nazivamo dinamička stabilnost broda.

Pri dinamičkom djelovanju sila brod se može u krajnjem slučaju nagnuti sve dok postoji pozitivna površina ispod krivulje statičke stabilnosti, a taj kut odgovara maksimalnom opsegu statičkog stabiliteta.

Pri dinamičkom djelovanju prekretnog momenta brod se prevrće tek onda kad nestane rezervne dinamičke stabilnosti predstavljen površinom između krivulje statičke i dinamičke stabilnosti.

Kut kod kojeg se to dešava naziva se dinamički kut prevrtanja broda. On je vrlo blizu ili je jednak kutu kod kojeg krivulja GH (statčkog stabiliteta) sječe apcisu te iz poziotivnog prelazi u negativno područje. To je i kut opsega statičke stabilnosti.

Dinamička stabilnost broda je dakle radnja koju obavlja moment statičke stabilnosti pri naginjanju broda.

Ta radnja se može izraziti kao umnožak deplasmana broda  i razlike udaljenosti težišta istisnine i sistemnog težišta pri uspravnom i nagnutom položaju broda (e).

Kako je udaljenost težišta istisnine od sistemnog težišta pri uspravnom brodu FoG a kod nagnutog je to FH, onda je rad statičke stabilnosti odnosno dinamička stabilnost izražena kao:

                                                     Std = D x (FH – FoG) =  D x e
Nagibni (prekretni) moment pri naginjanju broda obavi rad koji je potreban da se cijela masa broda  (D) podigne za visinu e.

Put dinamičke stabilnost prikazan je dužinom HI što odgovara vrijednosti e.

Mjerna jedinica za dinamičku stabilnost je tona – metar (tm).

Dinamička stabilnost objašnjava utjecaj nekog stalno nagibajućeg momenta (tlak vjetra, presipanje žita) spram momenata koji djeluju dinamično (vjetar na mahove).
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